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1. Plataformas elevadoras inclinadas
1.1. Requisitos generales

a) Generalidades:

Debe asegurarse que las medidas especificadas en esta norma se mantengan a pesar del desgaste. Debe
considerarse también la necesidad de proveer proteccion contra los efectos de la corrosidn. Todos los
materiales deben ser libres de amianto.

La ubicacion del salvaescaleras en las paradas extremas o intermedias debe permitir la apertura por
completo de laentrada principal del edificioy sus puertas de salida cuando el salvaescaleras no esté en uso.

b) Patrén de uso:

El disefio mecanico debe realizarseteniendo en cuentael usoy frecuencia previstos a que se verd sometido
el salvaescaleras. Se establece un minimo de 10 arranques del salvaescaleras por hora.

Nota: Un arranque del salvaescaleras equivale a un trayecto completo entre las zonas de embarque.

c) Acceso para mantenimiento, reparacién e inspeccion

Los salvaescaleras deben instalarse de manera que puedan realizarse de manera fécil y segura para las
inspecciones, los ensayos y el mantenimiento o reparacién periddicos de cualquier componente.

d) Resistencia al fuego

Los materiales empleados en lafabricacion del salvaescaleras deben minimizar el efecto de la combustidony
no deben ser peligrosos ni debido a la naturaleza tdxica ni a la cantidad de los gases y humos que pueden
generar en caso de incendio.

Los componentes de plasticoy el aislamiento del cableado eléctrico deben ser resistentes al fuego y auto-
extinguibles.

e) Velocidad nominal

La velocidad nominal del salvaescaleras no debe ser superior a 0,15 m/seg. en la direccion de
desplazamiento.

La velocidad del salvaescaleras no debe superar la maxima nominal en ninglin punto del recorrido.
f) Carga nominal

l.- Generalidades

Los salvaescaleras para usuarios sentados o de pie deben disefiarse para una capacidad de una persona, para
lo cual la carga nominal nodebe serinferioralos 115 kg.
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Los salvaescaleras parausuarios ensillade ruedas deben disefiarse de modo que la carga nominal minima
seaigual o superiora los 250 kg.

Il.- Control de la carga

Los salvaescaleras con plataforma parasillade ruedas debenincorporar un dispositivo que evite el arranque
normal en caso de producirse una sobrecarga en la plataforma. Se considera que se produce sobrecarga
cuando se excede la carga nominal en un 25% estando la carga uniformemente distribuida.

En caso de producirse sobrecarga debe avisarse al usuario mediante sefializacién acustica y visual en la
plataforma.

d) Resistencia a las fuerzas de funcionamiento.

I) La instalaciéon completa del salvaescaleras debe resistir las fuerzas aplicadas durante el funcionamiento
normal, durante la actuacién de los dispositivos de seguridad y en el impacto sobre los topes mecdnicos a
velocidad nominal, sin sufrir deformaciéon permanente. No obstante, se permiten deformaciones locales
producidas por el dispositivo de agarre del paracaidas siempre que no afecten al funcionamiento del
salvaescaleras.

A menosque seindique lo contrario en esta norma, el factor de seguridad para todas las partes del equipo
debe ser de cdmo minimo 2,5.

Il) Los elementos de guiado, asi como sus accesorios y uniones, deben soportar las deformaciones
producidas por una carga irregular sin que el funcionamiento normal se vea afectado.

I1l) Todos los elementos y uniones resistentes que sean sensibles a la fatiga deben disefiarse teniendo en
cuentael grado de variacion de los esfuerzos y el nimero de ciclos de esfuerzo que puede ser un multiplo
del nimero de ciclos de carga.

h) Proteccion del equipo contra influencias externas perjudiciales

Los componentes mecanicosy eléctricos deben protegerse contra los efectos perjudiciales y peligrosos de
las influencias externas susceptibles de producirse en la ubicacidon propuesta del aparato, como, por
ejemplo:

) Entrada de aguay cuerpos sélidos;
) Accion de laflora, fauna, etc.

Dichas protecciones no deben impedir el funcionamiento seguro y fiable del salvaescaleras. Asimismo, el
salvaescaleras debe instalarse de acuerdo con este requisito.

i) Resguardos del equipo contra el daihio mecanico

Los resguardos debeninstalarse de forma que no perjudique la seguridad de las personas. Sus sistemas de
fijacion deben permanecer solidarios bien con el resguardo, bien con la maquinaria cuando se retiran las
protecciones.
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1.2 Guias y topes mecanicos

a) Guias

I) Debe disponerse de una guia/s para retenery guiar la plataforma a lo largo de su recorrido. El angulo con
la horizontal no debe superarlos 75°, a excepcion de las dreas de embarque donde se permite una subida
vertical maxima de 500 mm.. Unicamente debe instalarse una plataforma por guia, y en caso de
salvaescaleras adyacentes, las guias deben situarse de manera que no exista peligro de aplastamiento o
cizalladura entre las plataformas cuando éstas se encuentren en sus posiciones mas cercanas.

I1) El sistemade fijacion del salvaescaleras debe garantizar que la plataformano pueda sufrir unainclinaciéon
superior alos 5° respecto a la horizontal cuando esta cargada con la carga nominal.

I11) Las guias deben ser metalicas.

b) Guias plegables
I) Las guias plegables no deben obstaculizar la escaleraolas zonas de embarque cuando estén en su posicién
plegada.

I1) Los tramos plegables de las guias de plegado manual deben poder armarse con una fuerza maxima de
30N.

IIl) Debeninstalarse un dispositivo eléctrico de seguridad que evite que el salvaescaleras alcance el tramo de
la guia plegable a no ser que el tramo plegable esté en posicidn correcta para el funcionamiento del
salvaescaleras.

IV) Los mandos del sistema que controla las guias plegables motorizados deben ser de tipo pulsacién
constante. No obstante pueden utilizarse mandos de pulsacidn momentanea siempre que la energia del
sistema de las guias plegables seainferior alos 4 Joules.

V) En caso de accionamiento motorizado también debe ser posible el accionamiento manual de emergencia.

VI) El accionamiento del mecanismo de plegado debe protegerse para evitar dafios al mecanismo o peligro
para el usuario en caso de que el tramo plegable de la guia encuentre un obstaculo. Debe sefializarse de
formaaudible y visual antesy durante el movimiento del mecanismo de plegado. Lasefializacién visualdebe
situarse en el propio mecanismo de plegado o en una situacién adyacente y destacada.

VIl) Los mandos deben situarse de modo que el operario puedaverel tramo plegable de la guia mientras los
acciona. No obstante, en salvaescaleras con guias curvas, donde no puede observarse el recorrido completo,
se deben cumplir los requisitos de los puntos VIy de Sefializacion y dispositivos de advertencia.

1.3 Paracaidas y dispositivo de deteccidon de exceso de velocidad
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a) Generalidades.

I) Debe instalarse un paracaidas en el salvaescaleras si el fallo de alguno de los componentes del
accionamiento puede provocar un exceso de velocidad en el salvaescaleras.

El paracaidas debe sercapaz de detenery mantenerdetenido el salvaescaleras cargado con la carga nominal
+ 25%.

I1) El paracaidas debe instalarse en el vehiculo del salvaescaleras.

[11) Cuando se actue el paracaidas, no debe liberarse ni por una reduccién en la tensidn de alguno de los
cables u otro mecanismo empleado para la actuacién del paracaidas, ni por el movimiento del vehiculo en
sentido descendente.

IV) En caso de caida libre del vehiculo cargado con la carga nominal, debe medirse bien la desaceleracion
media o bien la distancia media de parada. La desaceleracién media debe ser como mdaximo una
desaceleracion de 1,0 g en la direccidon de la guia cuando ésta esté en el angulo maximo de 75°; la
componente horizontal de la desaceleracidn media cuando se actle el paracaidas con la carga nominal no
debe ser superior a 0,25 g. Como alternativa, la distancia media de parada en caso de caida libre del
salvaescaleras con la carga nominal debe ser como maximo de 150 mm.

En caso de que el dispositivo de deteccidn de exceso de velocidad esté accionado por un cable de suspensién
principal, también debe disponerse de un mecanismo actuado por rotura o aflojamiento de los medios de
suspensién que active el paracaidas.

V) El disefio del paracaidas debe ser tal que actue directamente sobre la guia o sobre la cremallera.

V1) Todos los ejes, mordazas, cufias o soportes que formen parte del paracaidas y que queden sometidos a
esfuerzos durante su actuaciéon deben ser metalicos. El resto de piezas de conexién pueden ser de cualquier
material adecuado siempre que superen los ensayos enumerados en el Anexo A.

VII) La actuacion del paracaidas no debe provocar un cambio en lainclinacién del vehiculo con la horizontal
superior a 10° en caso de vehiculos de tipo silla, y superior a 5° para vehiculos para usuarios de pie o para
plataformas para unasilla de ruedas en ningln punto de la guia.

b) Actuacion.

El paracaidas debe seractuado directamente porun dispositivo de deteccion del exceso de velocidad cuando
el salvaescaleras alcance una velocidad descendente al menos igual al 115% de la velocidad nominal, pero
sin superar los 0,3 m/s. Estd prohibida la actuacién del paracaidas por medios eléctricos, hidraulicos o
neumaticos.

c) Desbloqueo.
Despuésde laactuacidn del paracaidas, laliberaciény puesta en marcha de nuevo del paracaidas sélo debe
ser posible por el movimiento del vehiculo en sentido ascendente. Una vez liberado, el paracaidas debe
permanecer en estado de funcionamiento para una nueva actuacion.
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d) Acceso para inspeccion.

El paracaidas debe ser accesible paralainspeccion y ensayo.

e) Control eléctrico.

En caso de actuacion del paracaidas, un dispositivo eléctrico conforme al punto Dispositivos eléctricos de
seguridady accionado por el paracaidas debe iniciarinmediatamente la parada y debe impedir el arranque
de lamaquina.

f) Dispositivo de deteccion del exceso de velocidad.

El dispositivo debe detectar el exceso de velocidad y activar el paracaidas en cualquier punto de la guia.
El dispositivo debe ser accesible parainspeccién.

Para los dispositivos accionados por friccion, lafuerzatransmitida porla friccion al elemento rotatorio debe
ser como minimo del doble de la necesaria para provocar la actuacion del paracaidas.

g) Unidad de control de rotacion.

En caso de que el dispositivo de deteccién del exceso de velocidad seaaccionado por friccion, debe incluirse
en el sistemade control un circuito para el control de |la rotacidn del dispositivo de deteccidon del exceso de
velocidad durante el recorrido. Si se interrumpe la rotacién, la alimentacién al motor y al freno debe
interrumpirse antes de los 10 seg.

1.4 Unidad de accionamiento y sistemas de accionamiento.

a) Requisitos generales.

I) El método de accionamiento seleccionado debe ser conforme a uno de los siguientes sistemas:

- Que se desplazan alo largo de una escalera o una superficie inclinada accesible;
- Previstos para su uso por una persona;

- Con un vehiculo directamente guiado y retenido por una guia o por rieles;

- Soportado o sostenido por cables, pifién y cremallera o traccién por friccion.

II) Todos los tipos de accionamiento deben controlar el movimiento de ambas direcciones del trayecto de
modo que no sea posible el movimiento incontrolado del salvaescaleras.

1) El coeficiente de seguridad empleado en el disefio de los accionamientos de engranajes y de cualquier
accionamiento de nivelacién debe basarse en las cargas estaticas aplicadas sobre el mecanismo de
accionamiento por la carga nominal + 25%. Estos coeficientes deben mantenerse incluso considerando los
efectos del desgaste y la fatiga que sea previsible aparezcan durante la vida prevista del sistema de
accionamiento de engranajes.

IV) Los sistemas de suspension por cables deben incluir un dispositivo que en caso de que se produzca el
aflojamiento de un cable, accione un dispositivo eléctrico de seguridad que debeiniciar la interrupcién en la
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alimentacion eléctricaal motory al frenoy por tanto impedir cualquier movimiento del vehiculo hasta que el
cable sea correctamente tensada.

V) Si existen poleas de traccion, poleas y pifiones deben dotarse de dispositivos que eviten:
a) Los dafios corporales;

b) La salida de los cables de sus gargantas en caso de aflojamiento;

c) La entrada de cuerpos extrafios entre los cables y sus gargantas.

Los dispositivos de proteccién empleados deben fabricarse de manera que las partes giratorias sean visibles
y que no dificulten las operaciones de inspeccidon y mantenimiento.

Solo debe ser necesario desmontarlos en los siguientes casos:
a) Sustitucion de cables;
b) Sustitucion de polea.

Los tambores y las poleas deben protegerse de manera que se asegure que el cable permanece en la
garganta con el finde asegurar que no puede producirse atrapamiento entre el cable y el tambor o la polea.
También deben protegerse los cables si por su posicién pueden dar lugar a la aparicién de un peligro.

b) Sistema de frenado.

I) Generalidades

Debe instalarse un freno de friccién electro mecanico que debe ser capaz de detener el salvaescaleras en
una distanciamaximade 20 mm. y de mantenerlo firmemente detenido con la carga nominal. El freno debe
serde actuacidon mecdnicay de liberacion eléctrica. En funcionamiento normal el freno no debe ser liberado
amenos que se alimente simultdaneamente el motor del salvaescaleras. La interrupciéon de la alimentacién
eléctrica al freno debe controlarse de acuerdo con lo indicado en el punto Contactores del accionamiento.

I1) Freno electromecanico.

El componente sobre el que actia el freno debe estar directamente ligado al elemento final de
accionamiento, por ejemplo, tambor de arrollamiento o pifidn. Las guarniciones del freno deben ser de
material retardante de llama, auto extinguibles e incombustibles. Las guarniciones delfreno deben fijarse de
maneraque el desgaste normal no debilitesu fijacidn. El disefio del freno debe hacerse teniendo en cuenta
el uso al que se estd destinado y la frecuencia de uso a la que estard sometido.

El frenado debe efectuarse sin retardo adicional desde la apertura del circulo eléctrico que libera el freno
aparte del correspondiente al tiempo natural de apertura del sistema de frenado.

Nota: la utilizacion de un diodo o de un condensador conectado directamente a los bornes de la bobina del
freno no se considera un medio de retardo.

Niun fallode puestaa tierra, nila presenciade magnetismo residual deben impedir la aplicacion del freno
cuando se interrumpa la alimentacion eléctrica al motor de accionamiento.
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Los frenos que puedan desbloquearse manualmente deben necesitar un esfuerzo constante para
mantenerlos en posicién de apertura.

Si la presion de frenado se ejerce mediante uno o varios resortes, éstos deben ser de compresidn y estar
guiados.

c) Maniobra manual de emergencia.

Debe disponerse de un dispositivo de mando de emergencia con los fines siguientes:
I) - permitir que personal entrenado vuelva a poner en funcionamiento el paracaidas;

II) - permitir que en caso de que le salvaescaleras no esté operativo por cualquier motivo, pueda ser
desplazado a una posicién en la que no obstaculice el uso normal de la escalera.

Cuando para la maniobramanual de socorro del salvaescaleras o de cualquierfuncionalidad motorizada sea
necesario un dispositivo rotatorio de accionamiento manual, el dispositivo rotatorio debe ser accionado
mediante un volante suave sin radios.

Como alternativa, paralas operaciones motorizadas puede usarse unafuente de alimentacién o dispositivo
de emergencia. En el caso de salvaescaleras alimentados por baterias, puede usarse la bateria del uso
normal para este fin. El salvaescaleras cargado con su carga nominal debe poder situarse en un embarque
con la fuente de alimentacién de emergencia. Durante el funcionamiento con alimentacién de emergencia,
deben cumplirse las siguientes condiciones:

Velocidad maxima no superior a los 0,05 m/seg.:

a) Mandos de accién mantenida;

b) Pueden puentearse los siguientes dispositivos de seguridad:
1) Dispositivo de aflojamiento de cables;

2) Parada de emergencia;

3) Paracaidas y dispositivo de deteccion de exceso de velocidad:
4) Bordes sensibles.

Debe evitarse el accionamiento involuntario de los mandos normales cuando se efectle una maniobra de
emergencia, mediante dispositivos eléctricos de seguridad.

En caso de que el parresistente del freno sea superior alos 5 Nm. en una maniobra de emergencia, debe
disponerse de medios para la liberacidn del freno. Esto Unicamente esta permitido en el caso de que el
sistema de accionamiento sea autoblocante. En ninguna circunstancia debe poder producirse el descenso
incontrolado. Si existen funciones motorizadas del salvaescaleras que pueden obstaculizar la escalera como
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sillas rotatorias, reposapiés, plataformas, etc, deben estar disefiadas de manera que puedan ser accionadas
en casos de emergencia.

d) Requisitos adicionales del accionamiento mediante suspension por cable.
I) Cables.

El cable o los cables deben ser de acero, adecuados a la funcién o trabajo que realizan y responderd a las
respectivas normas vigentes. El coeficiente de seguridad de los cables debe ser al menos 12.

Los cables deben serenterizos, quedando en consecuencia prohibido el empalme de sucesivos trozos para
alcanzar la longitud necesaria de trabajo.

El didametro de los cables debe ser de 6 mm. como minimo.

La unidnentre el cable y el amarre del cable debe ser capaz de resistir al menos el 80% de la carga de rotura
minima del cable.

El nUmero minimo de cables para salvaescaleras suspendidos por cables debe ser dos. Los cables deben ser
independientes.

Deben preverse medios para igualar la tensién de los cables.
II) Tambor de arrollamiento.

Los tambores de arrollamiento deben disponer de gargantas para los cables de suspensién. Los tambores de
arrollamiento planos no estan permitidos. El fondo de la garganta para el cable debe tener forma de arco de
circunferenciayabarcar undngulono inferiora 120°. El radio de la garganta debe ser entre un 5% y un 7,5%
superior al radio nominal del cable de suspensidn. El paso de las gargantas debe ser tal que exista holgura
entre arrollamientos adyacentes del cable de suspensién. También debe existir esta holgura entre cualquier
parte del cable en su ataque al tambor y el arrollamiento contiguo. La profundidad de las gargantas del
tambor serd como minimo una tercera parte del didametro nominal del cable. No debe existir mds que una
sola capa de cables arrollada sobre el tambor.

La relacién entre el diametro del tambormedidoen el fondo de la garganta y el didmetro nominal del cable
debe seral menosde 21. Cuando el vehiculo esté en su posicién mas baja debe quedar, al menos una vuelta
y media de cable arrollado en el tambor.

Los laterales del tambor deben tener una altura de cdmo minimo dos veces el didmetro del cable medido
sobre el diametro primitivo del cable en sentido radial.

Los tambores de arrollamiento deben estar unidos positivamente al eje de la unidad de accionamiento.
Excepto cuando formen parte integra de su eje o unidad de accionamiento, todos los tambores deben estar
fijados a su eje u otra unidad de accionamiento mediante uno de los métodos siguientes:

a) Chavetas;
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b) Estrias;
c) Pasadores.
IIl) Poleas y poleas de desvio.

Debenincluirse medidas adicionales de seguridad en las poleas paraasegurar que el cable no se salga debido
al desgaste y al envejecimiento. El acabado de las gargantas debe ser suave y con bordes redondeados. El
fondo de la garganta debe tener el mismo perfil que las gargantas de lostambores, perolaprofundidad de la
garganta debe ser como minimo 1,5 veces el didmetro nominal del cable. El angulo de los flancos de la
garganta de la polea debe ser aproximadamente 50°.

La relaciéon entre el didmetro de las poleas medido en el fondo de la gargantay el didametro nominal del
cable debe ser al menos de 21.

IV) Angulo de deflexion.

El dngulo de deflexidon (dngulo de ataque) del cable respecto a la garganta debe ser como minimo 4°

e) Requisitos adicionales para accionamiento por pifiéon y cremallera.

I) Pifidn conductos.

Deben mantenerse los coeficientes de seguridad de disefio (segun fabricante) de todos los pifiones
conductores teniendo en cuenta los efectos de la carga dindmica, asi como el desgaste y la fatiga que
puedan producirse durante lavida estimada del pifién conductor, asi como de sus componentes asociados.
Los dientes de los engranajes no deben estar socavados. La fijacién del pifién al eje de salida debe ser
positiva, sin posibilidad de deslizamiento y sin desgaste.

II) Cremallera (s) de arranque.

La cremallera o cremalleras deben ser metalicas con propiedades analogas a las del pifién en cuanto a
resistencia aimpacto y a desgaste. Deben tener un coeficiente de seguridad equivalente.

La cremallerao cremalleras deben estar firmemente fijadas a la guia o guias, en particular en sus extremos.
Se debe asegurar que el pifidn y la cremallera se mantienen positivamente engranados bajo todas las
condiciones de carga. Deben alinearse con precisién las uniones en la cremallera con el fin de evitar en
engrane defectuoso o dafios a los dientes.

Deben proveerse medios que aseguren el correcto engrane entre la cremallera y todos los pifiones
conductores y de dispositivos de seguridad y que aseguren que este engrane se mantenga bajo todas las
condiciones de carga. Estos medios no deben estar limitados a las rodaderas o rozaderas.

Se considera engrane correcto cuando el didmetro primitivo del pifién coincide con la linea primitiva de la
cremallera o estd desplazada un maximo de 1/3 de médulo respecto de ésta.
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Deben proveerse los medios para garantizar que la anchura de la cremallera estd siempre engranada
lateralmente con pifiones de forma completa.

f) Requisitos adicionales para accionamiento por fricciéon/traccion.

I) La traccidon entre las ruedas de traccion y el carril debe demostrarse mediante célculos y ensayos con la
carga nominal mas el 25% sin que aparezca deslizamiento. Deberia confirmarse que esta adherencia se
consigue incluso teniendo en cuentalos efectos del desgaste durante el funcionamiento normal. Las ruedas
de traccidon deben ajustarse automaticamente para asegurar que se mantiene la adherencia incluso
considerando los efectos del desgaste. La guia debe mantenerse libre de aceite, grasay hielo.

I1) Las ruedas de traccion deben ser metalicas, exceptuando la superficie de rodadura que puede ser de
goma u otro material siempre que el desgaste o fallo de este material no reduzca la adherencia por debajo
del minimo especificado.

1.5 Instalacion y equipos eléctricos.

a) Generalidades.

I) Los salvaescaleras deben estar conectados a una fuente de alimentacién eléctrica propia.

Este requisito de fuente de alimentacién separadano aplicaen caso de salvaescaleras alimentados por
baterias.

I1) Los circuitos de mando eléctricos distintos alos de alimentacién con neutro puesto atierra, deben estar
alimentados porel devanado secundario de un transformador de aislamiento.

Una linea del circuito de mando debe estar puestaa tierra (o puestaa masa en caso de circuitos aislados) y
la otra lineadebe estar protegida con unfusible segin se muestraenlaFigural.

Como alternativa puede considerarse el empleo de circuitos MBTS (Muy Baja Tensiéon de Proteccién)
protegidos.

Figura 1— Alimentacidn del circuito de mando.
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Transformador de aislamiento
2 —Alimentaddn principal
3 —Circuito de mando

[11) La tension de funcionamiento de la unidad de accionamiento no debe ser superior a los 500 voltios.
IV) El neutro debe serindependiente de cualquier conductor de proteccién del circuito.

V) La resistencia de aislamiento debe medirse entre cada conductor activo y tierra.

Los valores minimos de resistencia de aislamiento deben tomarse de la Tabla 1.

Tabla 1 - Resistencia de aislamiento de la instalacion eléctrica

Tension nominal del circuito Tension de ensayo (c.c) Resistencia de aislamiento
"4 74 MQ
MBTS 250 20,25
<500 500 20,50
>500 1.000 21,00

Cuando el circuitoincluye dispositivos electrénicos, los conductores de fase y neutro deben conectarse
juntos durante lamedicion.

b) Contactores del accionamiento.

I) Los contactores principales deben ser de las categorias siguientes:
a) Categoriade utilizacion AC-3si se trata de Contactores para motores alimentados por corriente alterna; y
b) Categoria de utilizacion DC-3si se trata de Contactores para motores alimentados por corriente continua.

I1) Si debido ala potenciaatransmitir, deben usarse relés para el mando de los Contactores principales, los
relés deben ser de las categorias siguientes:

a) AC-15si se trata de controlar Contactores de corriente alterna;
b) DC-13si se trata de controlar Contactores de corriente continua.
I1l) Todos los contactores especificados en los puntos | y Il deben funcionar de modo que:

a) Si uno de los contactos de apertura(es decir normalmente cerrado) esta cerrado, todos los contactos de
cierre estaran abiertos; y

b) Si uno de los contactos de cierre (es decir normalmente abierto) esta cerrado, todos los contactos de
apertura estén abiertos.

Deben comprobarse estas condiciones antes de arrancar el motor.

IV) Los contactos de inversién del sentido de movimiento deben estar enclavados eléctricamente.
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c) Circuitos de motores y freno para la parada y control de la parada de la maquina.

I) Motores alimentados directamente por una red de corriente alterna

La alimentacién de la energia al motor y al freno debe interrumpirse mediante dos contactores
independientes cuyos contactos deben estaren serie conlos circuitos de alimentacién del motory freno. Si
durante la parada del salvaescaleras no se han abierto los contactos principales de uno de los contactores,
debe impedirse un nuevo arranque como muy tarde en el siguiente cambio de sentido de desplazamiento.

II) Motores de corriente alterna o continta controlados y alimentados por elementos semiconductores

Debe emplearse uno de los métodos siguientes:
a) Tal y como se indicaen el punto 3.5.3.1; 0
b) Un sistema que consista en lo siguiente:

1 Un contactor que interrumpalacorriente entodoslos polos en el caso de corriente alterna, y al menos en
unode los polos en caso de corriente continua. La bobina del contactor debe liberarse como minimo antes
de cada cambio de direccion. Debe evitarse cualquier movimiento adicional del salvaescaleras si no se
produce la liberacion del contactor;

2 Un dispositivo de control independiente que bloquee el paso de corriente en los elementos estaticos;

3 Un dispositivo de vigilancia para la comprobacion del bloqueo del paso de corriente durante cada parada
del salvaescaleras.

Sielbloqueo por parte de los elementos estaticos no fuese efectivo durante el periodo normal de parada, el
dispositivo de control debe provocar la liberacion del contactor y debe impedirse cualquier movimiento
adicional del salvaescaleras.

1) Interrupcién de la alimentacién eléctrica

Debe interrumpirselaalimentacion eléctricaal motorde accionamiento y al freno tras el corte de una sefial
de mando de direccién, odespués de unfalloenlaalimentacion eléctrica, o al actuarse cualquierdispositivo
eléctrico de seguridad.

Las distancias de parada no deben ser superiores a los siguientes valores:

- 20 mm. como consecuencia de la actuacidn de un dispositivo eléctrico de seguridad;

- 50 mm. como consecuencia del corte de una sefial direccional.

Las distancias anteriores no deben ser superadas en caso de fallo en el suministro de la red, o en la
alimentacion de la bateria en caso de salvaescaleras alimentados por baterias.

d) Requisitos relativos a distancias de fuga, distancias en el aire y envolventes.

I) Requisitos de las envolventes.

Las partes activas de los 6rganos de mando y de los dispositivos eléctricos de seguridad deben estar
instaladas dentro de una envolvente protectora de grado de proteccién igual o superior a IP2X.
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Las tapas deben estar fijadas con abrazaderas o elementos similares que requieran del uso de una
herramienta para ser retiradas.

e) Proteccion contra fallos eléctricos.

I) Cualquierade losfallos individuales indicados a continuacién que se produzca en el equipo eléctrico del
salvaescaleras no debe, por sisolo, ser la causa de un funcionamiento peligroso del salvaescaleras:
a) Ausencia de tension;

b) Caida de tension;

c) Inversion de fases de alimentacion con varias fases;

d) Fallo de aislamiento de un circuito eléctrico respecto a masa o a tierra;

e) Cortocircuito ointerrupcidn en un circuito, cambio del valor o funcién de un componente eléctrico
como resistencia, condensador, transistor o lampara;

f) No atraccién o atraccion incompleta de la armadura movil de un contactor o un relé;

g) No caida de la armadura mévil de un contactor o de un relé

h) No apertura o no cierre de un contacto;

i) Pérdida de una fase;

j) Pérdida de continuidad de un conductor.

No es necesario considerarlano aperturade un dispositivo eléctrico de seguridad.

I1) La aparicién de una derivacion a tierra de un circuito con tensidn en el que haya un dispositivo eléctrico
de seguridad, debe causar la parada inmediata e impedir un nuevo arranque del salvaescaleras.

f) Dispositivos eléctricos de seguridad.

I) Los dispositivos eléctricos de seguridad deben actuar de maneradirectasobre los equipos que controlanla
alimentacidn al motor de accionamiento y al freno.

NOTA: Una condicién insegura es un fallo en la respuesta a un dispositivo eléctrico de seguridad.

Debe impedirse el movimiento de la maquina, o debe ordenarse su parada inmediata como se indica en el
punto Circuitos de motor y freno para la parada y control de la parada de la mdquina. Los dispositivos
eléctricos de seguridad deben consistir en una de las siguientes opciones:

a) Uno o varios dispositivos eléctricos de seguridad de acuerdo con el punto “IV” del presente articulo que
corten directamente laalimentacion de los contactores referidos en el punto Contactores del accionamiento
o de sus relés de mando; o

b) Uno o varios dispositivos eléctricos de seguridad de acuerdo con el punto “IV” del presente articulo que
no corten directamente la alimentacion de los contactores o de sus relés de mando en combinacién con
circuitos de seguridad de acuerdo con el punto Dispositivos de corriente residual.

I1) Si por la potencia a transmitir se utilizan relés auxiliares para el mando de la maquina, éstos deben
considerarse como equipos que controlan directamentelallegada de energia a la maquina para el arranque
y la parada.
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I11) No deben situarse contactos eléctricos de seguridad en un conductor de retorno o en un conductor de
proteccion del circuito.

IV) El funcionamiento de un contacto de seguridad debe producirse porseparacién mecanica de los érganos
de corte. Esta separacion debe producirse incluso si los contactos se han soldado juntos.

NOTA:la maniobra positivade apertura se alcanza cuando todos los elementos del contacto de apertura se
Ilevan a su posicién de apertura y durante una parte esencial de su recorrido no hay ninguna unién
deformable (de resortes, porejemplo) entre los contactos moviles y el punto del 6rgano controlado al cual
se le aplique el esfuerzo.

El disefio del contacto de seguridad debe sertal que los riesgos de cortocircuito en el caso de fallode uno de
sus componentes se reduzcan al minimo.

V) El cableado de todos los dispositivos de seguridad debe hacerse de manera que se evite cualquier
abrasidon que pueda producirse en la protecciéon del material conductor, y que por tanto no produzca el
cortocircuito de ningun dispositivo de seguridad.

IV) En el caso de que haya dispositivos eléctricos de seguridad al alcance de personal no competente, deben
estar realizados de tal forma que no puedan ser inutilizados por medios simples.

g) Tiempo de retraso.

Se debe preveruntiempo de retraso minimo de un segundo entre la parada del salvaescalerasy el siguiente
arranque del mismo en cualquier direccién.

h) Cableado eléctrico.
I) Cablesflexibles

Los cables moéviles flexibles de alimentacidn eléctrica y de maniobra deben estar fijados de manera segura
en sus dos extremos para asegurar que no hay transmisidn de carga mecanica alguna a los terminales de
cable. Deben tomarse precauciones para proteger los cables contra la abrasion.

[1) Tuerca o tornillo

Cualquier tuerca o tornillo que se emplee para fijar un conductor no debe emplearse para la fijacién de
ningun otro elemento.

[Il) Puestaatierra

Todas las partes metdlicas aparte de los conductores que sean susceptibles de cargarse eléctricamente
(véase el apartado g) del punto“Ensayos de verificacion de cada mdquina antes de su primer uso” en
referenciaal ensayo de puesta a tierra) deben ponerse atierra (véase también la Figura 2 que muestra los
requisitos de puesta a tierra en salvaescaleras alimentados por baterias).

Figura 2 - Circuito de carga y alimentacidn para salvaescaleras alimentados por baterias
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b) Contaclos de carga de corriente continua

1 convertidor de tension CA, CC

2 convertidor de tension CC, CC

3 circuito de mando 60 V max.

4 indica que el lado negativo de la alimentacion de la bateria esta conectado con el chasis del vehiculo del salvaescaleras
5 contactos de carga

i) Circuitos de seguridad.

1) Los circuitos de seguridad deben cumplir con los requisitos delos puntos Proteccion contra fallos eléctricos
y Dispositivos eléctricos de seguridad relativos a la aparicién de un fallo.

Ademads, deben considerarse como fallos la apertura del circuito o el cortocircuito para los componentes
pasivos (resistencias, condensadores, inductores, etc) y adicionalmente, el cambio de funcién de los
componentes activos (transistores, circuitos integrados, etc).

II) Para los componentes del circuito de seguridad no deben superarse los limites de empleo mas
desfavorables y los limites de tensidn, corriente y uso indicado por el fabricante.

I1l) Deben diseiarse los circuitos de seguridad de manera que Unicamente se permita el funcionamiento del
salvaescaleras mientras que todos los circuitos de seguridad funcionen correctamente.

No debe instalarse equipo eléctrico alguno en paralelo con un dispositivo eléctrico de seguridad.

Unicamente se permiten conexiones a distintos puntos de la cadena de seguridad eléctrica (el conjunto de

dispositivos eléctricos de seguridad conectados en serie) para la obtencién de informacién. Los dispositivos

gue se empleen para este fin deberian cumplir los requisitos para circuitos de seguridad indicados en el
punto “1”
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IV) Cualquier fallo o combinacién de fallos que podria conducir a que se produzca una situacion insegura
debe provocar la parada inmediata del salvaescaleras.

j) Dispositivos de corriente residual.

Todos los circuitos eléctricos con una tension de mas de 50 V deben protegerse mediante la instalacidn de
dispositivos de corrienteresidual (DCR) exceptuando los circuitos de alimentacion de las unidades de carga
en salvaescaleras operados por baterias. La corriente nominal de disparo maxima debe serde 30mAYy el
tiempo maximo nominal de disparo a corriente nominal debe ser de 200 ms. El tiempo maximo de disparo
para una corriente 5 veces superior a la nominal debe ser de 40 ms. Debe protegerse la alimentacién a
cualquiertomade corriente situada en el salvaescaleras con un dispositivo de corrienteresidual (DCR) de 30
mA.

k) Requisitos adicionales para alimentacién por baterias.

I) La tension de los circuitos de control de los salvaescaleras alimentados por baterias no debe ser superiora
los 60 voltios.

I1) Las baterias no debentenerfugasincluso cuando esténinclinadas. No deben emitirhumos durante el uso
normal, incluidas las operaciones de carga.

[Il) Debe instalarse un fusible en serie con la alimentaciéon de la bateria cerca del polo negativo y que
Unicamente seaaccesible mediante el uso de unaherramienta o herramientas apropiadas. Este fusible debe
aislar la alimentacidn de las baterias antes de medio segundo si se cortocircuita la alimentacién. Si no se
dispone de una proteccién contra la sobrecarga, el fusible debe aislar la alimentacién antes de 5seg. de
producirse un pico de consumo del doble de la corriente media consumida.

IV) La disposicién de lacarga de las baterias debe sercomo se indicaen el punto a) de la Figura 2 para cargas
a corriente alterna, y como se indica en el punto b) de la Figura 2 para cargas a corriente continua. La
maxima tensién medida respecto a tierra debe ser el siguiente:

a) Para contactos de carga protegidos: 250 voltios en corriente alternay 60 voltios en corriente continua;
b) Para contactos de carga expuesta: 25 voltios en corriente alternay 60 voltios en corriente continua.

NOTA: se consideraque los contactos estdn protegidos cuando no sea posible alcanzarlos sin el empleo de
herramientas.

La carga de las baterias deberia producirse en aquellos puntos de su recorrido donde el salvaescaleras esté
habitualmente inmovil entre trayectos, generalmente en ambos extremos de la guia.

V) Los bornes de las baterias deben estar protegidos fisicamente contra los cortocircuitos.
VI) Las baterias deben instalarse en un emplazamiento o fijacion seguros.

VIl) Debe ser posible para una persona competente aislar la bateria de los circuitos de control y de
accionamiento del motor.
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VIIl) La capacidad y la velocidad de carga de las baterias deben ser apropiadas de acuerdo con las
condiciones de servicio y teniendo en cuenta el recorrido y la frecuencia de uso estimada.

IX) La configuracion de la carga de la bateria debe ser tal que en caso de que, si el salvaescaleras queda
estacionadofueradel alcance de los contactos de carga, debe indicarse esta circunstanciaal usuario visual o
acusticamente.

X) Si el chasisdel vehiculo debe estar puesto atierra, debe realizarse la puesta a tierra seglin se indicaenla
Figura 2. La puesta a tierra no es necesaria en circuitos protegidos por MBTP.

XI) El cargador de las baterias no debe dafar ni sobrecargar las baterias, incluso tras largos periodos de
carga.

XIl) Los requisitos del punto “VIII” no se aplican en el caso de sistemas de baterias de emergencia.

1) Mandos inalambricos.

NOTA: los mandosinaldmbricos son apropiados en aquellas aplicaciones en que no sea posible o deseable
gue existaunvinculo fisico entre el vehiculo del salvaescaleras y los mandos de las zonas de embarque (por
ejemplo, en el caso de salvaescaleras alimentados por baterias)

I) El sistema de control inaldmbrico debe disefiarse de manera que funcione con un Unico salvaescaleras.
Debe disefiarse de modo que el salvaescaleras no se mueva al recibir sefiales de otros salvaescaleras o de
sistemas de control inaldmbricos similares. La seial debe disponer como minimo de un cddigo de 8 bits.

II) Debe disponerse de un funcionamiento a prueba de fallos tanto del transmisor como del receptor. En el
caso del transmisor, esto puede conseguirse mediantelos medios especificados en el punto | del capitulo
de Dispositivos de mando.

MI ”

1) El dispositivo de control remoto debe situarse en una ubicaciénfijajunto al salvaescaleras.

IV) Los interruptores de parada del vehiculo, dispositivos eléctricos de seguridad o circuitos de seguridad
invalidaran cualquierseiial de direccion (bien sea procedente de los mandos del vehiculo o de los mandos
inaldambricos) y el salvaescaleras debe detenerse en un maximo de 20 mm. de acuerdo con lo indicado en el
punto Sistema de frenado.

V) El enlace de la comunicacién inaldambrica debe mantenerse efectivo a lo largo de toda la longitud del
recorrido del vehiculo. Los requisitos del punto Interrupcion de la alimentacion eléctrica deben mantenerse
en todos los puntos del recorrido.

VI) El enlace de lacomunicaciéninaldmbrica debe disefarse de modo que sea a prueba de fallos en caso de
un fallo de la sefial.

VIl) Debe disefiarse el sistema de control inaldmbrico de modo que seaigual de seguro que un sistema de
control cableado en el caso de fallo de alguno de sus componentes.
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m) Dispositivos de mando.

I) Debe disponerse de mandos en el vehiculoy en cada zona de embarque. Deben usarse estos dispositivos
de mando para controlarel movimiento en unau otra direccidon del salvaescaleras y sufuncionamiento debe
ser de pulsacién constante. En edificios de acceso privado, pueden eliminarse los mandos de las zonas de
embarque en caso de no ser necesarios para el usuario.

La posicion de los mandos debe ser apropiada para los requisitos del usuario al que esta destinado el
salvaescaleras, sea sentado, de pie o en silla de ruedas.

Debe disponerseen el vehiculo del salvaescaleras de un dispositivo bi-estable encendido/apagado que debe
interrumpir directamente el circuito de seguridad cuando sea actuado.

Este dispositivo debe serclaramente visibley accesible para el usuario; debe serfacil de accionary protegido
contra su accionamiento involuntario bien por su disefio o por su posicién.

II) Los mandos del vehiculo deben tener prioridad sobre los mandos de las zonas de embarque.

[11) Para evitarel uso no autorizado debe instalarse uninterruptorde encendido/apagado bloqueable de
maneraque se restrinjael uso del salvaescaleras alos usuarios destinados.

IV) Cuando se empleen pulsadores como dispositivos de maniobra en salvaescaleras con plataforma para
sillade ruedas, deben cumplirse los requisitos de laTabla 2.

Tabla 2 - Pulsadores como dispositivos de mando

Elemento Dispositivo de mando

Superficie minima de la parte activa del pulsador Circuito inscrito de didmetro 20mm.

Identificable visualmente y al tacto bien en la cara

Identificacién de la parte activa del pulsador . ,
vista o en sus cercanias

Fuerza de accionamiento 2,5N - 5,0N

Preferiblemente en la parte activa (0 10— 15mm a

Posicion del simbolo o
suizquierda)

Tamafio del simbolo y/o del texto 10mm para mayusculas y 7 mm para minusculas
Distancia minima entre partes activas de pulsadores 40mm
Alturade cualquier pulsadordesde el niveldel suelo 800mm — 1.100mm

En plataformas apropiadas parasillas de ruedasy
donde la distribucidn del edificio lo permita, la

distancia lateral minima entre la linea central de 400mm

cualquierade los pulsadores hastaunaesquinade la
plataforma o al exterior del punto de embarque.

n) Dispositivos de mando de joystick.

Los dispositivos de mando de joystick que se empleen en salvaescaleras con plataforma para silla de ruedas
deben cumplir los requisitos de la Tabla 3.
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Tabla 3 - Dispositivos de mando de joystick

Elemento Dispositivo de mando
Identificacidn de lainscripcion/posicion de la Color que contraste con su entormno
palanca
Fuerza de accionamiento 2,5N —5,0N
Longitud minima de palanca de accionamiento 30mm
Posicion del simbolo A menos de 50mm de la palanca
Tamafio del simbolo y/o del texto 10mm para mayusculas y 7 mm para minusculas

Distancia minima entre la palancay cualquier otro

pulsador o dispositivo de mando 40mm

Altura de la palanca desde el nivel del suelo 800mm — 1.100mm

Donde la distribucién del edificio lo permita, la

distancia lateral minima entre la linea central de

palanca hasta una esquina de la plataforma o al
exterior del punto de embarque.

400mm

o) Interruptores de paraday dispositivos eléctricos de seguridad de final de recorrido.

I) Deben instalarse interruptores de parada o dispositivos eléctricos de seguridad e interruptores de
seguridad de final de recorrido o dispositivos eléctricos de seguridad de final de recorrido accionados por el
movimiento del vehiculo en caso de sobre recorrido.

La apertura de la seguridad de final de recorrido debe impedir cualquier movimiento adicional del
salvaescaleras en cualquierade lasdos direcciones de recorrido. El salvaescaleras no debe volver a ponerse
en servicio automaticamente.

I1) Se puede omitirlaseguridad de final de recorrido inferior en caso de salvaescaleras cuyo accionamiento
incluya dispositivos eléctricos de seguridad de aflojamiento de cables. Ademds se pueden omitir las
seguridades de final de recorrido tanto inferiores como superiores siempre que el disefio del sistema de
accionamiento del salvaescaleras sea tal que no sea posible el sobre recorrido mas alld de los limites
normales de recorrido, incluso prescindiendo del uso de topes mecdnicos finales; porejemplo cuando sea el
contacto de la plataforma del salvaescaleras parasillade ruedas equipada con una superficie sensible en su
parte inferior la que provoque la parada del salvaescaleras al entrar en contacto con el suelo de la parada
inferior.

Se puede omitirel dispositivo eléctrico de seguridad de final de recorrido inferior si el dispositivo eléctrico de
seguridad de paradainferioresuninterruptorde seguridad o un dispositivo de seguridad, y si al producirse
sobre recorridoinferior se provoca el accionamiento de los dispositivos eléctricos de seguridad situados en
la parte inferiordel vehiculo, plataforma para pasajeros de pie, reposapiés o plataforma parasillade ruedas.

p) Dispositivos de alarma de emergenciay senales de aviso.

I) Dispositvos de alarma de emergencia.
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* Los salvaescaleras con plataforma para silla de ruedas deben disponer de un dispositivo de alarma de
emergencia.

* Los dispositivos de alarma de emergencia deben disponer de una fuente de alimentacion de emergencia
(como por ejemplo una bateria de emergencia).

I1) Sefales de aviso

Los salvaescaleras de guias curvas deben disponer de sefiales acusticas y/o visuales si no puede observarseel
recorrido completo del vehiculo. La sefializacién debe serefectivaantes de que el salvaescaleras comience a
moverse.

q) Toma de corriente.

Debe disponerse de una toma de corriente para el salvaescaleras para la iluminaciéon local durante las
operaciones de inspeccién y mantenimiento. La iluminacion minima en los embarques durante el uso del
salvaescaleras debe ser de 50 lux.

1.6 Vehiculo.

a) Vehiculos mixtos.

I) Generalidades.

Cuando sean necesarios vehiculos combinados (porejemplo, vehiculos con silla de ruedas y con plataforma
parairde pie) debenincorporarse medidas de seguridad equivalentes a las especificadas para cada uno de
los tipos de vehiculos afectados.

I1) Construccion.

Cualquier parte o borde del vehiculo que se utilice como asidero de soporte debe tener una holgura de al
menos 100 mm. respecto a cualquier parte de la instalacion fija para evitar el atrapamiento de las manos
durante el recorrido del vehiculo.

[11) Holguras minimas.

En la Figura3 seindicanlas holguras minimas necesarias. Las medidas 1.800, 1.400y 1.000 estan basadas en
datos antropométricos. No obstante, en caso de que el espacio disponible no sea suficiente para mantener
las holguras minimas especificadas, se permiten desviaciones siempre que se hayan producido
negociaciones entre el cliente y el fabricante/instalador para cada contrato, y que se haya realizado y
documentado la evaluacion de riesgos.

Figura 3 —Dimensiones
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pasajero de pie

pasajero sentado

pasajero ensilladeruedas

holgura min. necesaria para angulos de inclinaddn elevados
alturadelhuecodelaescalera
anchuradelhuecodelaescalera

plataforma

reposapiés

envolvente de |a trayectoria libre delsalvaescaleras

00N U b WN R

NOTA: las distancias al techo del hueco de la escalera necesarias deberian conservarse en todalaanchura de
la trayectoriadel salvaescaleras.

b) Silla.

I) Generalidades

La silla del vehiculo debe consistir en un asiento, un respaldo, uno o varios apoyabrazos (0 uno o varios
asideros) y un reposapiés, dispuestos de manera que permitan un soporte seguro para el usuario. La parte
superior del respaldo debe estar como minimo 300 mm. por encima de la superficie del asiento. Los
reposapiés deben ser plegables.

Debe instalarse una barrera en el lado de bajada para evitar la caida del pasajero por las escaleras, por
ejemplo un apoyabrazos o un brazo de proteccién o similar. Deben incluirse los medios necesarios para
asegurar que el equipo elevador no pueda funcionar desde los mandos instalados en el vehiculo a menos
qgue el brazo de proteccidn esté en su posicidon desplegada.

NOTA: se consideraque aquellos salvaescaleras enlos que el reposapiés, el asiento y el apoyabrazos
estan fisicamente conectados, no pueden funcionaramenos que el apoyabrazos esté en su posicion
desplegada.

La superficiedel reposapiés debe estar forrada en material antideslizante, por ejemplo, alfombra, goma o
material de similares caracteristicas de friccion.

I1) Altura sobre la escalera.

El recorrido del salvaescaleras debe permitiral pasajero el acceso al asiento o la plataforma desde los niveles
normales servidos de manera fécil y segura.

Cuando la silla esté inmdvil en su posicion normal en cualquiera de las zonas de embarque, la altura de la
superficie delreposapiés sobre el nivel normal del suelo del embarque servido debe serlo mas baja posible y
no superar los 170 mm.

El salvaescaleras deberiaseguirlalineadel hueco de la escaleray sus rellanos durante su recorrido. Esto se
conseguira manteniendo una distancia mdxima de 400 mm. entre el punto del reposapiés mas cercano a la
escaleray la envolvente de los escalones.
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NOTA: como recomendacion, laalturade lasuperficiedel asiento respecto al nivel normal del suelo
servido cuando la silla estda inmovil en su posicion normal en cualquiera de las zonas de embarque
deberd serigual o inferior a 650 mm.

1) Cinturdn de seguridad/dispositivo de retencidn.
Debe instalarse un cinturdén de seguridad o dispositivo de retencién para su uso por parte del usuario.
IV) Asientos deslizantes o giratorios

1. Generalidades

Se debe impedirel funcionamiento de los salvaescaleras con asienteos deslizantes o giratorios, a menos que
el asiento esté en su posicion correcta de funcionamiento, ésta posicion debe garantizarse mediante
dispositivo eléctrico de seguridad de acuerdo con el punto Dispositivos eléctricos de seguridad.

2. Asientos deslizantes o giratorios manuales

Este tipo de asientos deben estar fijados en su posicion de funcionamiento por medio de un bloqueo

mecanico desbloqueable, de maneraque lafuerza necesaria para su desbloqueo no debe ser superior alos
13,5 N.

3. Asientos deslizantes o giratorios motorizados

Este tipo de asientos deben estar fijados en su posicion de funcionamiento por medio de un freno
controlado o un autoblocante controlado.

V) Bordes y superficies sensibles

1. Paralaproteccidn de las personas deben ser sensibles los siguientes bordes y superficies:

a) Los bordes superior e inferior del reposapiés;

b) La superficie inferior del reposapiés;

c) La superficie inferior del reposapiés cuando esté plegado;

d) Las superficies superior e inferior de la estructura del vehiculo, contiguas a la guia;
e) Bajo el vehiculo;

f) Las zonas que rodean los huecos entre el vehiculo y la guia.

Ademas, debeninstalarse bordes y superficies sensibles en todas aquellas zonas en que no se cumplan las
holguras necesarias.

Debe ensayarse que los bordes y superficies sensibles cumplan con los requisitos de los puntos 3,4y 5,
mediante ensayo de colisién contralos bordes redondeados de un obstaculorigidoy firmemente fijado que
haya sido colocado sobre laescalerao alo largode la escaleray en los embarques. El obstaculo consistira en
un tubo metdlico con un diametro de 100 mm. y con el extremo en forma semiesférica.
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2. Debendisponerse medios adicionales de proteccién para evitar cualquier peligro de atrapamiento
contra los puntos de apoyo fijos, por ejemplo, en los extremos de la guia.

3. La actuacidnde cualquier borde o superficie sensible debe interrumpir la alimentacion eléctrica al
motor y al freno en la direccidon en que se estd desplazando el vehiculo. Esta interrupcién debe
producirse por accion de un dispositivo eléctrico de seguridad. Donde sea apropiado, debe ser

posible el funcionamiento de los mandos en el sentido contrario del movimiento para permitirevitar
el obstaculo.

4. La actuacion de estos dispositivos debe parar el salvaescaleras antes de que cualquier parte rigida
del salvaescaleras establezca contacto firma. Estos dispositivos no deben introducir ningin peligro
adicional.

5. La fuerzanecesariaparael accionamiento de cualquierborde sensible debe ser como maximo de 30
N medidos en cualquier punto en su direccion de movimiento.

La fuerza necesaria para el accionamiento de cualquier superficie sensible debe ser como méaximo:
a) 50 N para superficies con un dreaigual o inferior a los 0,15 m?;

b) 100 N para superficies con un drea superior a los 0,15 m?;

medida en cualquier punto.

6. Todas las partes del vehiculo que puedan entrar en contacto firma con el usuario u otras personas
deben ser moldeadas, acolchadas o protegidas.

VI) Sistema de nivelacion de lassilla.

Puede conseguirse lanivelacion dela silla usando bien un sistema mecanico directo, o un sistema eléctrico
indirecto. Debe mantenerse el nivel del asiento con una desviacion maxima de + 5° a lo largo de toda la
longitud del recorrido. Debe instalarse un dispositivo eléctrico de seguridad que detecte lainclinacion y que
pare la maquina antes de que el desnivel alcance + 15° incluso bajo condiciones de fallo del sistema
mecanico de accionamiento.

c) Vehiculo con plataforma para usuarios de pie.

I) Plataforma para usuarios de pie.

e la plataforma parausuarios de pie debe tenerunas dimensiones principales de al menos 325 mm. x
350 mm.

La plataformadebe estar provista de asideros o soportes para el usuario durante el trayectooen el
acceso o descensode laplataforma.
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e lasuperficiede laplataformadebe estar cubierta porun material antideslizante.
e Debenaplicarse losrequisitos del punto Silla alli donde sean de aplicacién.
I1) Barrera de proteccion.

Debe instalarse una barrera de proteccién que proteja el lado de bajada de la plataforma para usuarios de
pie con una altura de entre 900 mm. y 1.100 mm. sobre el nivel de la plataforma.

Los brazos de proteccién deben soportarlaaplicaciéon de una fuerza de 300 N aplicada perpendicularmente
sobre una superficie circular o cuadrada de 5 cm? en cualquier punto y en cualquier direccién con una
deformacién elastica maxima de 10 mm. y sin deformacién permanente. Adicionalmente, los brazos de
proteccion debenresistirlaaplicacién de una fuerza de 1.000 N aplicada en sentido horizontal y vertical en
la linea central de la anchura de la plataforma.

[11) Bloqueo de los brazos de proteccién.

Debeninstalarse mandos para el usuario de pie; estos mandos deben ser inactivos a menos que la barrera
de proteccidn esté en su posicion extendida.

IV) Altura sobre el nivel del suelo.

Deben aplicarse los requisitos del punto Altura sobre la escalera.

V) Bordes y superficies sensibles

Deben aplicarse los requisitos del punto Bordes y superficies sensibles.

d) Vehiculo con plataforma para silla de ruedas.

I) Forrado del suelo

El suelo de la plataforma debe estar forrado de un material antideslizante, por ejemplo alfombra, goma,
cinta abrasiva o similar. La pisadera de la plataforma o las zonas de embarque deben ser de un color que
contraste con la superficie del suelo en las zonas de embarque.

II) Tamafio de la plataforma
La dimension minima recomendada para la plataforma es 700 x 1000 para las sillas de ruedas.
[11) Carga nominal

La carga debe calcularse con un minimo de 250 kg/m? aplicada sobre la superficie atil de carga, con los
siguientes valores minimos:

1. 150 kg para un solo usuario en unasilla de ruedas manual;
2. 250 kg para un solo usuario en unasilla de ruedas motorizada.
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La méximacarga nominal debe serde 350 kg.

IV) Plataformas plegables

Las plataformas plegables deben estar protegidas contra el despliegue accidental. La fuerza necesaria para
posicionar una plataforma plegable manual debe ser de 70 N.

Si no es posible observar la plataforma permanentemente durante cualquier operacion de plegado, se
requiere una fuerza resistente de 150 N.

V) Rampay rodapiés.

1.

2.

3.

Deben instalarse rampas en todos los lados de acceso a la plataforma, La pendiente no debe ser
superior a la indicada mdas abajo. Se permite un escaldn de 15 mm. en el borde de ataque de
cualquier rampa.

Las pendientes de las rampas no deben ser superiores a los siguientes valores:
a) 1:4 ensubidas verticales de hasta 50 mm.;
b) 1:6 ensubidas verticales de hasta 75 mm.

La subida vertical no debe superar los 75 mm.

Cuando lasrampas estdn en su posicion elevada, deben tener una altura minima de 100 mm. sobre
la superficie de la plataforma desplegada.

La rampadel lado de abajadapuede seraccionada por el movimiento de la plataformaal alejarse del
punto de embarque inferior, y debe permanecer en la posicién elevada hasta que la plataforma
regrese al nivel inferior. La rampa en su posicidon elevada debe soportar la aplicacién de una fuerza
de 300 N aplicada perpendicularmente en cualquier puntoy sobre unasuperficie circular o cuadrada
de 5 cm? con una deformacidn elastica maxima de 30 mm. y sin deformacién permanente.

Los lados por los que no se acceda a la plataforma deben protegerse mediante protecciones fijas con
una altura minima de 75 mm. sobre la superficie de la plataforma desplegada.

V1) Proteccion lateral de la plataforma.

1.

Los lados de la plataformaen el lado de |a guia del salvaescaleras deben ser de construccidon sélida, y
debenalcanzarunaaltura minima de 1.000 mm. sobre la superficie de |la plataforma desplegada. Si
la construccion sélida no se extiende en toda la longitud del lateral de la plataforma, debe
protegerse el resto de la plataforma de acuerdo con el punto 3de Rampas y rodapiés.

Debe instalarse un pasamanos en este lado sélido de la plataforma, posicionado a una altura de
entre 800 y 1.000 mm. sobre la superficie de la plataforma desplegada. Debe haberun espacio de 30
mm. entre el pasamanosy la pared lateral del vehiculo para proporciona un agarre adecuado para el
usuario.
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3. Los demas lados de la plataforma deben protegerse como se indica a continuacion:

a) Un brazo de proteccidon debe proteger el lado de bajada de la plataforma en todos los
salvaescaleras. Ademas, se deben protegertanto el lado de bajada como el de subida de
la plataformayal menoslamitad del lado adyacente en salvaescaleras de guias curvasy
en todos los salvaescaleras en los que la altura entre el extremo de la plataforma mas
cercano ala escaleray la envolvente de la escalera sea mayor de 300 mm.;

b) De maneraexcepcional puede omitirse el brazo de proteccién del lado contrario al lado
del panel sélido del salvaescaleras en escaleras de directriz recta en las que ademas la
holgura entre la plataforma y el cerramiento de la escalera sea igual o inferior a 100
mm.;

c) Elhueco entre los brazos de proteccién contiguos debe ser como minimo de 100 mm.;

d) La alturadelos brazos de proteccion sobre la plataforma desplegada debe ser de entre
800 mm. y 1.000 mm.

4. No debe ser posible el movimiento incontrolado de los brazos de proteccidon de accionamiento
manual.

VII) Dispositivos eléctricos de seguridad y bloqueo de brazos de proteccién y rampas.

1. Deben instalarse dispositivos eléctricos de seguridad en todos los brazos y rampas, que deben
impedirel funcionamiento del salvaescaleras a menos que se cumplan las siguientes condiciones:

a) Conlaplataformaensu posicion desplegada, todoslos brazos de proteccién deben estar
extendidos y las rampas totalmente levantadas;

b) Con laplataformaensu posicién plegada, todoslos brazos deben estar plegados. En esta
posicion las rampas deben estar ubicadas de manera segura;

c) El brazo de proteccién del lado de bajada puede ser actuado por el movimiento de la
plataformaal alejarse del punto de embarque inferiory debe permanecer positivamente
en su posicion desplegada hasta que la plataforma regrese al nivel inferior.

2. Todos los brazos de proteccidn y las rampas con excepcién del brazo de proteccidn del lado de
subida, debendisponerde un dispositivo de bloqueo que bloquee elbrazo de proteccién automatica
y mecdnicamente en su posicion extendiday larampa en su posicion levantada cuando se despliega
la plataforma.

VIII) Bloqueo de los brazos de proteccion.

1. Enfuncionamiento normal nodebe serposible abrirunbrazo de proteccién cuando la plataforma se
encuentre bienamasde 50 mm. del nivel del punto de embarque correspondiente o bien a mas de
150 mm. del nivel del punto de embarque en la direccidn de la guia.
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2. El dispositivo que mecadnicamente bloquea el brazo de protecciéon debe estar conectado
mecanicamente y a prueba de fallos con uno de los contactos que abren el circuito; en caso
necesario la conexién debe ser ajustable.

3. Tantolos elementos del bloqueo como sus fijaciones deben ser resistentes a los choques.

4. El enclavamiento de los elementos de bloqueo debe producirse de manera que la aplicacién de una
fuerza en el sentido de apertura del brazo de proteccién no reduzca la efectividad del bloqueo.

5. Los dispositivos de bloqueo deben estar disefiados y situados de manera que sean accesibles en
funcionamiento normal y deben estar protegidos contra el mal uso intencionado.

6. Elfuncionamientode losbrazosde proteccidnyde lasrampas debe cumplircon los requisitos de los
puntos Barrera de protecciony Bloqueo de los brazos de proteccion.

7. El esfuerzonecesario paraoponerse al movimiento del brazo de proteccidn, medido en el punto mas
lejano de labisagrao puntode giro, no debe superarlos 150 N.

IX) Desbloqueo de emergencia.

La liberacion manual de un bloqueo desdela plataforma o desde las zonas de embarque, solamente debe ser
posible mediante el uso de una herramienta o dispositivo equivalente destinado a su uso en casos de
emergencia.

X) Bordes y superficies sensibles.
Deben aplicarse los requisitos del punto Bordes y superficies sensibles.
XI) Plataforma plegable.

En caso de que el plegado de la plataforma parasillade ruedas o de los brazos de proteccidn sea por medios
motorizados, también debe ser posible su plegado de forma manual, porejemplo, en caso de fallo mecanico
o eléctrico, con el fin de liberar el hueco de la escalera para otros usuarios. El esfuerzo necesario para
oponerse al movimiento de la plataforma, medido en el punto mas lejano de la bisagra o punto de giro, no
debe superarlos 150 N.

XIl) Asientos.

Las plataformas para silla de ruedas son para su uso exclusivo por personas sentadas; debe indicarse esta
circunstancia mediante etiquetado.

En caso de instalarse un asiento plegable, éste debe tener las siguientes caracteristicas:
1. Alturadel asiento desde el suelo 500 mm. £ 20 mm.;

2. Profundidad entre 300 mm. y 400 mm.;
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3. Anchuraentre 400 mm. y 500 mm.;
4. Cargasoportada 100 kg.
XIIl) Posicién de los mandos en zonas de embarque.

En caso de que el operador no disponga de una vision directa de la plataforma en todos los puntos del
recorrido desde laposicidon en que se encuentran los mandos en las zonas de embarque, no debe serposible
el accionamiento de la plataformaen su posicidon desplegada desde los mandos de las zonas de embarque.

2 Verificacion de los requisitos de seguridad y/o medidas de proteccion.
2.1 Generalidades.

Este apartado contiene los métodos de ensayo apropiados paralas medidas de seguridad de los requisitos
del capitulo 1.

Todas las medidas de seguridad del capitulo 3contienen criterios de aceptacién evidentes.
2.2 Inspeccionesy ensayos antes de la puesta en servicio
a) Dispositivo de seguridad contra exceso de velocidad, paracaidas

Véase el AnexoA.

2.3. Ensayos de verificacion de cada maquina antes de su primer uso.

a) Inmediatamente después de concluirlainstalaciény antes de lapuestaenservicio, el salvaescaleras debe
sersometidoaunainspecciény ensayo concienzudos a cargo de una persona competente, de modo que se
compruebe lo siguiente:

I) Todos los dispositivos de mando funcionan correctamente;

II) Todos los brazos de proteccién, rampas, bloqueos, plataformas plegables y dispositivos similares
funcionan correctamente;

1) La distancia de parada del salvaescaleras esta dentro de los limites especificados;
IV) Todos los dispositivos eléctricos de seguridad funcionan correctamente;
V) Los elementos de suspensidn y sus accesorios estan en orden;

V1) Se mantienen las holguras correctas respecto a la estructura circundante tal y como se especifican en el
apartado 3.6.1 durante todo el recorrido del salvaescaleras;

VIl) Se debe someter al salvaescaleras a ensayos de aislamiento; véase el punto 3.5.1.5;

VIII) Verificar que la polaridad de la alimentacidn principal es correcta;
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IX) Verificar mediante ensayos el funcionamiento del dispositivo de deteccion de exceso de velocidad y del
paracaidas; estos ensayos deben realizarse tanto con la carga nominal corno sin carga;

X) Verificar que el mecanismo de accionamiento manual/de emergencia funciona correctamente;
XlI) Funcionamiento correcto del dispositivo de alarma cuando se actta sobre él;
XIl) Todas las resefias, notas, advertencias, etc., se exponen y muestran de forma correcta;

XIIl) Se han comprobado las fuerzas ejercidas porla carga maximade trabajo realizando un ensayo sin que se
produzca fallo;

XIV) En caso Unicamente de plataformas para silla de ruedas, realizar un ensayo del dispositivo de
deteccién de sobrecarga.

b) El proveedor debe redactary conservar un documento de inspeccidn y ensayo que incluya como minimo
lainformacién y resultados de todas las comprobaciones realizadas in situ enumeradas mas arriba.

3. INFORMACION PARA UTILIZACION
3.1. Generalidades

El fabricante debe archivar y conservar los certificados de ensayo de todos los cables y debe mostrarlos en
caso de serles requeridos.

3.2. Senalizaciéon y dispositivos de advertencia

En salvaescaleras con guias curvas, debe disponerse de sefializacidn acustica o visual segln se indica en el
punto Sefiales de aviso cuando no pueda verse el recorrido completo.

3.3. Documentacidén adjunta (manual de instrucciones)

a) Generalidades

I) El salvaescaleras debe ir acompafiado de informacidn proporcionada por el fabricante que incluya lo
siguiente:

1. Advertencias especificas contra cualquier mal uso previsible;
2. Formacién practica sobre el funcionamiento del salvaescaleras;

3. Intervalosrecomendados paralasinspeccionesy el mantenimiento rutinarios, incluyendo la
especificacién de losrepuestos en aquellos casos en los que el empleo de piezas incorrectas
afectaria la seguridad del salvaescaleras;

4. Advertenciasobre riesgos residuales;
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10.

11

12.

13.

14.

15.

16.

Informacion en relaciéon con las condiciones de estabilidad del salvaescaleras durante su
transporte, montaje, uso, desmontaje cuando quede fuera de servicio, ensayo y cualquier
averia previsible;

Una copia de los ensayos de comprobacién del punto “a” referido a los “Ensayos de
verificacion de cada mdquina antes de su primer uso”;

Una declaracidon que recalque que el salvaescaleras no debe ser empleado para la lucha
contra el fuego o para la evacuacién en caso de incendio;

Una repeticién de lainformacidn que esta marcada sobre el salvaescaleras;
Instrucciones para el uso de los mandos;
La ubicacion de la sefial de alarma;

El procedimiento operativo a seguir en caso de accidente o averia; si es probable que se
produzca un bloqueo, el procedimiento operativo a seguir para permitir el desbloqueo
seguro del equipo;

Las especificaciones de los repuestos a usar, cuando éstos afecten ala salud y seguridad de
los operarios;

Un informe que detalle los ensayos estaticos y dinamicos que haya realizado el fabricante, o
que se hayan realizado para el fabricante o un representante autorizado;

Una declaracion de que se esperaque le nivel de presidn acustica de emisién no supere los
70 dB(A) en la posicion del operario;

Operaciones de emergencia, incluido el procedimiento a seguir en caso de accidente o
averia;

Instrucciones de carga en caso de salvaescaleras alimentados por baterias.

Deberiaconsiderarse laconvenienciade instalar un sistemade alarma que avise aun asistente a cargo o que

solicite ayudaaalgun punto alejado de las cercanias del salvaescaleras. Esto es especialmente relevante en
el caso de plataformas para silla de ruedas.

Las instrucciones de uso deben incluir un aviso relativo a que solo una persona entrenada debe liberary

volver a poner en servicio el paracaidas.

II) Un esquema de cableado del circuito eléctrico donde se muestren los componentes eléctricos y
conexiones, junto con todo el marcado identificativo.

[11) Instrucciones de montaje que incluyan:

1. Lasfuerzas transmitidas a la estructura del edificio;
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2. Requisitos de los anclajes.
3.4. Marcado

a) Vehiculo

Deben quedar expuestos en el vehiculo avisos o resefias que contengan como minimo la siguiente
informacion:

1. Lacarganominal en kilogramos para una persona o una persona en silla de ruedas, véase Figura 4;

2. Indicacién de uso por personas sentadas exclusivamente para salvaescaleras con plataforma para
silla de ruedas;

3. El nombre comercial y direccién completa del fabricante y alli donde corresponda, la del
representante autorizado;

4. La denominacidon de laserie o el tipo, si existen;
5. El nimero de serie, si existe;
6. El afio de fabricacion.

Figura 4 — Ejemplos de placas de carga

b=/ =]
M“ n']
1
ADVERTENCIA 1 ADVERTENCIA
1 1
m“ ;T1F
La carga de trabajo segura La carga de trabajo segura
es de una sola persona i es de una persona con una A
CON un peso maximo silla de ruedas con un peso
de xxx kg méximo de xxx kg

b) Dispositivo de alarma de emergencia

Todo dispositivo de alarma de emergencia tal y como se especifica en el punto 3.5.16 debe ser de color
amarillo y debe identificarse con un simbolo de una campana, y ademas debe llevar la inscripcidn
“ALARMA”.

El instalador deberia consultar con el cliente o el usuario en relacién con la ubicacion de la sefial de alarma.
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c) Simbolo para personas con discapacidad

En salvaescaleras de acceso publico debe mostrarse en cada zonade embarque un simbolo internacional de
Acceso PcD. La altura de este simbolo debe ser como minimo de 50 mm.

d) Maniobra manual de emergencia.

1. El manual de instrucciones debe acompaiiarse de instrucciones detalladas y paso a paso de la
maniobra manual de emergencia.

2. Debeinstalarse unaetiquetade direccién comolaindicada en la Figura 5 en una posicion destacada
enla envolvente del eje manual o en el volante manual, que indique el sentido de desplazamiento
del vehiculo.

Figura 5 — Ejemplo de una etiqueta de direccion tipica (volante manual)

A

s

A Subir
B Bajar

3.5. Informacidn adicional proporcionada al instalador

a) Alimentacion eléctrica exclusiva

La alimentacidon eléctrica del salvaescaleras debe identificarse mediante una etiqueta con el texto
“Alimentacion salvaescaleras”, excepto para salvaescaleras alimentados por baterias.
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ANEXO A

ENSAYOS TIPO DE VERIFICACION DE DISPOSITIVOS DE DETECCION DE EXCESO DE VELOCIDAD Y
PARACAIDAS

Componentes de seguridad — procedimientos de ensayo para la verificacion de la conformidad

A1 Instrumentos

La precision de los instrumentos empleados debe permitir que se realicen las medidas dentro de las
tolerancias siguientes, a menos que se especifiquen tolerancias particulares:

a) + 1% en pesos, fuerzas, distancias, velocidades;

b) + 2% en aceleraciones, desaceleraciones;

c) *+ 5% tensiones, intensidades;

d) + 5°C en temperaturas;

e) El equipo de grabacién debe poder detectar sefales que varien en un tiempo de 0,01 seg.

A2 Paracaidas y dispositivos de deteccion de exceso de velocidad

A.2.1 Disposiciones generales

El estado de la técnicaen cuanto a estos dispositivos determina que el dispositivo de deteccién de exceso de
velocidady el paracaidas, sean disefiados como dispositivos Unicos, estrictamente relacionados con el disefio
concreto de cada guia de cada fabricante. Por lo tanto, todos seran diferentes.

El paracaidas y el dispositivo de deteccién de exceso de velocidad deben ensayarse juntos, utilizando la
suspensiény el sistema de guiado del mismo modo que durante el servicio del salvaescaleras.

A.2.2 Procedimiento de ensayo

A.2.2.1 El ensayodebe realizarsealavelocidad de disparo del dispositivo de deteccién especificada por el
fabricante (no superioralos 0,3 m/seg.)

A.2.2.2 Deben realizarse no menos de 20 ensayos seguidos. Deben realizarse como minimo:

a) 5 ensayos con la carga nominal, con el accionamiento desembragado y a un dngulo de 20°;

b) 5 ensayos con la carga nominal, con el accionamiento desembragado y al maximo angulo declarado
por el fabricante;

c) 5 ensayos con la carga nominal, con el accionamiento desembragadoy a un dngulointermedio entre
a)yb);

d) 5 ensayos sin carga, con el accionamiento desembragado y al maximo angulo declarado por el
fabricante.

A.2.2.3 Deben tomarse todas las medidas relevantes directas o indirectas para determinar la distancia
media de parada o la desaceleracién media:
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a) Altura total de caida;
b) Distancia de frenado;
c) Velocidad de disparo del dispositivo de deteccion de exceso de velocidad;
d) Desaceleracion media.

A.2.2.4 Despuésde cada serie de ensayos, debe comprobarse:

a) Que no haya grietas no deformacién permanente en el vehiculo;
b) Que la distancia de frenado sea conforme al punto 3.3.1.4;
c) A excepcién de los componentes de friccidén, que la serie de ensayos se realiza sin la sustitucion de

ninguna pieza del paracaidas dispositivo de deteccion de exceso de velocidad.

A.2.3 Informe de ensayo
El informe debe indicar:

a) Nombre del que hace en ensayo, fecha del ensayo;

b) Tipo, dibujo y aplicacién del dispositivo de seguridad de exceso de velocidad y del paracaidas;

c) Tipo o tipos y modelo o modelos del salvaescaleras;

d) Limites permisibles de cargatotal para el dispositivo de seguridad de exceso de velocidad, incluidos

los efectos de lainercia;
e) Limites de velocidad de disparo para el dispositivo de deteccion de exceso de velocidad.
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2. Referencias/Glosario

2.1 Brazo de proteccion:
Barra o dispositivo similar dispuesto de manera que otorgue proteccion frente ala caida de las personas del
salvaescaleras.

2.2 Freno:
Mecanismo empleado para parary manteneral salvaescaleras en posicién de parada.

2.3 Vehiculo:
Carro movil retenido, guiado y soportado poruno o variosrieles, sobre el que soportay fijade manera
seguraunasilla, plataformau otrainstalacion adaptada cuyaintencidn sealade transportaral usuario.

2.4. Personacompetente:
Personaentrenaday calificada convenientemente por medio del conocimiento y la experiencia practicay
provistade lasinstrucciones necesarias para permitir que el trabajo requerido se lleve a cabo con seguridad.

2.5. Sistemade accionamiento:
Conjunto de dispositivos que mediante laalimentacion eléctrica produce el movimiento del vehiculo.

2.6. Unidad de accionamiento:
Unidad que muevey para el salvaescalerasy que incluye el motor.

2.7. Cadenaeléctricade seguridad:
Conjuntode los dispositivos eléctricos de seguridad, yaseaninterruptores o dispositivos de seguridad,
conectadosenserie entre ellos.

2.8. Circuito eléctrico de seguridad:
Circuito eléctrico o electrdnico con grado equivalente de seguridad de uninterruptor que contenga
contactos de seguridad.

2.9. Contacto eléctrico de seguridad:
Contactoen el cual la separacién de los elementos de aperturadel circuito se realiza de manera positiva.

2.10. Dispositivo eléctrico de seguridad:
Cualquierinterruptoreléctrico que incorpora uno o mas contactos de seguridad o circuito de seguridad.

2.11. Dispositivode finde recorrido:
Ultimo dispositivo eléctrico de seguridad situado mas alld de los niveles extremos de parada.

2.12. Guia:
Componente rigido que aportaguiado a laplataforma.

2.13. Cable guiado:
Cable fijoo movil, guiado entodasu longitud, de forma que puede transmitir una carga bien por empuje,
bien portraccion.
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2.14. Movilidad reducida:
Dificultad en el usode las escaleras a causa de algun problema.

Nota: Ejemplosde personas con movilidad reducidaincluyen, aunque no de formarestrictivaa: usuarios de
silladeruedas, personasen carrito, personascon dificultades paracaminar, personausando ayuda al
caminar, acompafiantes de personas con movilidad reduciday/o nifios con movilidad reduciday personas
mayores.

2.15. Maxima carga de trabajo:
Carga nominal + sobrecarga.

2.16. Sobrecarga:
25 % de la carga nominal.

2.17. Dispositivo de deteccidon de exceso de velocidad:
Dispositivo que interrumpe lacadenaeléctricade seguridad y que en caso necesario provocael
accionamiento del paracaidas, cuando el salvaescaleras alcanza unavelocidad predeterminada.

2.18. Acceso publico:
Ubicacion donde el usuario es desconocido.

2.19. Carga nominal:
Carga para la cual el equipo hasido disefado.

2.20. Velocidad nominal:
Velocidad (v) del salvaescaleras en metros porsegundo parala que se ha disefiado el equipo.

2.21. Paracaidas:
Dispositivo mecdnico que permite pararel vehiculoy mantenerloinmdvil sobre laguiaen caso de excesode
velocidad en el sentido de bajada, o de rotura de la suspensidn.

2.22. Sistemade accionamiento autoblocante:
Sistema que aseguraque lavelocidad del salvaescaleras disminuye en condiciones de desplazamiento libre.

2.23. Borde sensible:
Dispositivofijado acualquier borde afin de suministrar proteccién frente al peligro de atrapamiento,
cizalladuraoaplastamiento.

2.24. Superficie sensible:
Dispositivo de efecto similaral de unborde sensible pero disefiado para proteger unasuperficiecompleta.

2.25. Dispositivo de aflojamiento de cables:
Dispositivo o conjunto de dispositivos, disefiado para provocar la parada del salvaescaleras en caso de que
cualquierade los cables de suspension se aflojemdas alld de un limite predeterminado.

2.26. Salvaescaleras:
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Aparato para el transporte de una personade pie o sentadaensillade ruedas, entre dos o mas puntos de
embarque medianteunvehiculo guiado que se desplazaalolargo de un planoinclinado.

2.27. Dispositivo de parada
Dispositivo o combinacidn de dispositivos disefiados para producir la parada del salvaescaleras en las zonas
de embarque o cerca de ellos.

2.28. Zona de desenclavamiento:
Zona que se extiende porencimay debajo de laszonasde embarque y enlas que debe encontrarse el
vehiculo para que se permita el desenclavamiento de las rampasy brazos de proteccidn correspondientes.
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